การจัดทำหุ่นยนต์ กู้ภัยอาชีวศึกษา
รายละเอียดการแข่งขัน
1.  การแข่งขันหุ่นยนต์กู้ภัย  และ  หุ่นยนต์แขนกล   ในงานมหกรรมหุ่นยนต์อาชีวศึกษา 2552 ระดับชาติ (R-cheewa Robot contest) เพื่อชิงถ้วยรางวัลพระราชทานสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี   ณ  ห้องไอส์แลนด์ ฮอลล์  ศูนย์การค้าแฟชั่นไอส์แลนด์  กรุงเทพมหานคร   ระหว่างวันที่  2 – 5  เมษายน  2552   
2.  การแข่งขันหุ่นยนต์กู้ภัย ในงานการแข่งขันหุ่นยนต์อาชีวศึกษา ระดับชาติ  ประจำปีการศึกษา 2550    ณ ห้างสรรพสินค้า เดอะมอลล์บางแค    ระหว่างวันที่  4 –   มีนาคม  2551

3.  การแข่งขันหุ่นยนต์กู้ภัย Thailand Rescue Robot Championship 2008   รอบคัดเลือก  ณ  คณะวิศวกรรมศาสตร์  มหาวิทยาลัยมหิดล  ตำบลศาลายา  จังหวัดนครปฐม   ระหว่างวันที่  20 – 26   ตุลาคม   2551 
ระบบการทำงานและอุปกรณ์ที่ใช้
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รายการอุปกรณ์ มี 2 ส่วน คือ ชุดโครงสร้าง +  ชุดควบคุม
1. ชุดโครงสร้าง( ผมให้แผนกช่างกลโรงงานเค้ารับผิดชอบออกแบบ และประเมินราคา ) ก็มีดังนี้
-  เหล็กโครงตัวถังหุ่นยนต์  อลูมิเนียมหรือเหล็กทำ  แขนกล้อง  แขนจับ อื่นๆ  ราคาไม่น่าเกิน  5,000 บาท อาจจะรวมค่าจ้างกลึง จ้างตัดแล้ว 
-  เฟืองขับ พวกสเตอร์มอเตอร์ไซด์ จักรยาน ขนาดแล้วแต่ออกแบบ ราคาต่อชิ้น  150 – 250  บาท
-  ดีซีมอเตอร์ส่งกำลังต่างๆ  มอเตอร์ปัดน้ำฝน มอเตอร์กระจก  มอเตอร์ทดเฟือง ตามราคาต่อตัว 550 – 1,800 บาท
-  โซ่ปีก ขายเป็นเส้นๆ ละ 3  เมตร  ราคา 2,700 บาท  
-  กลไก อื่นๆ แล้วแต่จะออกแบบได้  
( โครงสร้างหุ่นยนต์กู้ภัยน่าจะประมาณ  15,000 บาท )
ส่วนของโครงสร้างช่างกลเค้าจะประมาณราคาได้เราช่างอิเล็กฯ ไม่ถนัดเรื่องโครงสร้าง เค้าจะรู้ว่าอะไรขับอะไรอย่างไร ราคาเท่าใด  
2.  ส่วนชุดคอนโทรลเราช่างอิเล็กฯ จะเป็นคนดำเนินการ ดังนี้
1.   Wireless Access Point ของ  Linksys   WRT54GL  ต้องเป็นรุ่น GL  พร้อมอัพเกรด ซื้อที่พันธุ์ทิพย์ พลาซ่า  กรุงเทพฯ  ราคาตัวละ  2,400 สอง (ต้องไปซื้อเองน่ะ ให้ร้านซื้อมันไม่รู้หรอก)  
หน้าที่   รับ-ส่งสัญญาณ จากหุ่นกับคอมพิวเตอร์ ต้องใช้เนื่องจากได้ระยะไกล และต้องใช่กับกล้อง IP Address 
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2.  กล้อง IP Camera Address   จับภาพและส่งสัญญาณไปที่คอมพิวเตอร์ แล้วใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ ติดต่อผ่าน Visual Basic ถ้าเขียนดีๆ สามารถพล็อตแผนที่ได้ (ผมทำมะได้ !)  ตัวประมาณ  1,500 -  3,000 บาท
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3.  Internet I/O  ของ Designway   ราคาประมาณ  4,200 บาท ทำหน้าที่ติดต่อระหว่างคอมพิวเตอร์ กับชุดคอนโทรล  เช่น  กดปุ่มสั่งเดินหน้าจากคอมพิวเตอร์ส่งสัญญาณผ่าน Wireless Access  Point  (ตัวแม่)  ไปยัง  Wireless  Access  Point  (ตัวลูก) ที่อยู่กับหุ่นต่อไปที่ Internet I/O และชุด  Internet I/O  จะต่อไปบอร์ดควบคุม คือชุดขับรีเลย์ ไปสั่งให้มอเตอร์หมุน ทำให้หุ่นยนต์ก้ภัยเคลื่อนที่ไปข้างหน้า      

ตัวอย่าง การต่ออุปกรณ์ชุดคอนโทรล
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4.  ชุดขับมอเตอร์ จะเอาแบบ ON/OFF  ก็ใช้ชุดขับรีเลย์ธรรมดาก็ได้พี่ ขับรีเลย์ 12 ช่อง เดินหน้าถอยหลัง ต้องใช้  2 ช่อง (คือ หมุนตามและหมุนทวน ใช้ 2 ช่อง)  ราคาประมาณ 1,200  บาท
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หรือ จะเอาแบบควบคุมความเร็วของมอเตอร์ได้ก็ใช้ชุดควบคุมแบบ H-bridge 80 Amp  ชุดละประมาณ  1,500 บาท  ของ  อ.สมบูรณ์ เนี่ยมกล่ำ (SDI) 
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5.  จอยสติ๊กเกมส์คอมพิวเตอร์ แบบ USB  เอาไว้ควบคุมหุ่นยนต์ มันเหมือนเล่นเกมส์เวลาควบคุม แล้วใช้โปรแกรม VB ติดต่อ เอาแบบถูกๆ ตามร้านคอมทั่วไป อันละ 250  บาท ไม่รู้ว่าแบบแพงๆ มันจะติดต่อได้หรือเปล่าไม่เคยลอง
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6.  ชุดวัดอุณหภูมิระยะไกล แพงพอสมควร ประมาณ  20,000 บาท แล้วแต่จะหาได้ (ผมมะมีเหมือนกัน)
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7.  ชุดไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC16F877 กรณีที่จะให้หุ่นยนต์ 
-  ตรวจจับทิศการเคลื่อนที่ (ต้องมีชุดเข็มทิศอิเล็กทรอนิกส์) 
-  ตรวจจับแก๊ส ก๊าซ  (ต้องมีชุดตรวจสอบแก๊ส ก๊าซ)
-  ตรวจสอบแกนโลก ความเอียงของหุ่นกรณีขึ้นบันได ( ต้องมีชุดวัดความเร่ง
    แกนโลก XYZ )

-  ตรวจจับการเคลื่อนที่ต้องการ Plot แผนที่ (ต้องมีชุดเคาว์เตอร์นับล้อ หรือ          
                               ทิศทางการเคลื่อนที่)


( ตรวจสอบราคาเอาน่ะพี่ )

8.  ถ้าต้องการใช้เลเซอร์สแกน เหมือนกับที่พระนครเหนือใช้ ก็เตรียมขายรถล่ะพี่ (ราคาประมาณ 200,000 บาทต่อตัว)  เคยเห็นในหนังใหม่พี่ เวลา คนเหล็ก มันมองแล้วมีภาพขึ้น
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รวมๆ น่าจะประมาณราคาตัวละ  60,000 บาท  (ถ้าลองผิดลองถูกก็ 100,000 กว่า)
-  โครงสร้าง  
ประมาณ  15,000  บาท
-  ชุดคอนโทรล  
ประมาณ  45,000  บาท
ภาพตัวอย่าง จากมุมมองของ เลซอร์สแกน
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